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D - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

1.1.1. Specyfikacja techniczna D-00.00.00 — Wymagdanogdlne odnosi & do wymaga wspolnych dla
poszczegolnych wymagatechnicznych dotycacych wykonania i odbioru Robot, ktére zostag wykonane
w ramach Modernizacji drogisrédpolnej w Stefanowie.

1.1.2.Na roboty zwazane z budowdrogi sktadaj sie:
- roboty ziemne i wykonanie wykopow
- podbudowa z kruszywa tamanego

- nawierzchnia z mieszanka bitumiczno asfaltowa

1.2. Zakres stosowania ST

1.2.1.Specyfikacje Techniczne stanavaizes¢ Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych
i nalezy je stosowaw zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpuaktil.2.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

1.3.1. Wymagania ogo6lne nalsy rozumieé i stosowa& w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:
D 01.01.01. Roboty ziemne. Wykonanie wykopow
D 01.01.02. Podbudowa z mieszanki kruszywa tamaxiaggznia)
stabilizowanego mechanicznie
D-01.01.03 Nawierzchnia z mieszanki bitumicznfaliewej

1.3.2. Niezalenie od postanowie kontraktowych normy psstwowe, instrukcje i przepisy wymienione w
Specyfikacjach Technicznycledn stosowane wegyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, niefolacy budynkiem, stanowty cald¢ techniczno-aytkowa

(droga) albo jego g#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiedtostowy, korpus
ziemny, wzel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyndd jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchiphgioju pojazddw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4.Dziennik budowy — opatrzony pieeZia Zamawiajcego zeszyt z ponumerowanymi stronamizaty do
notowania zdarze i okolicznaci zachodacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokwapych
odbioréw robét, przekazywania poléceinnej korespondencji technicznej padizy Kierownikiem projektu,
Wykonawa i projektantem.

1.4.5. Jezdnia czs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6.Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaezprzez Zamawiagego,
o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonaweapowiedzialna za nadzorowanie robét i
administrowanie kontraktem.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.8. Korona drogi- jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamtpkami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgaenia.
1.4.10.Korpus drogowy - nasyp lub ta ez¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korptrogi i skarpami rowow.
1.4.11.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celwzehia w nim konstrukcji nawierzchni.



1.4.12 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Kierownika projektu zeszybaygmerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicOw i ew.
dodatkowych zalcznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Kierownika projektu.

1.4.13.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakneahe przez Zamawigjego,
niezlzdne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwhzanych z ocenjakasci materiatow oraz robot.

1.4.14.Materiaty - wszelkie tworzywa niezldine do wykonania rob6t, zgodne z Dokument&pjektovy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przezddinika projektu.

1.4.15.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw gheych do przejmowania i rozktadania open od ruchu

na poditae gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bépganio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdapa s¢ migdzy warstwy scieralra a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrownawcza- warstwa stizlaca do wyrdwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniagej
nawierzchni.

d) Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni stca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktada sig z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza gorna czé¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czé¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodpzmi przenikaniem eatek podiga. Maze zawieréd
warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu unierfiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powyej.

h) Warstwa odsiczajaca - warstwa stuaca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.16.Niweleta - wysokdciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.17.0bjazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednioyutrana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.18.0Odpowiednia (bliska) zgodndé¢ - zgodnéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjesh
przedziat tolerancji nie zostat oléteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo
rodzaju robot budowlanych.

1.4.19.Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przazoony do umieszczania w nim drogi i
zwiagzanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy iear6wniez obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.20.Pobocze <z$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojiagadw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpiec#stwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.21.Podtoze nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchaido gkbokdsci
przemarzania.

1.4.22. Polecenie Kierownika projektu- wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przezddinika
projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji Robot lub innych sprawazamych z prowadzeniem
budowy.

1.4.23.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczradra autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.24. Przedsiwzigcie budowlane- kompleksowa realizacja nowego gr#enia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geopmtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.25.Przepust— budowla o przekroju poprzecznym zangdyin, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzeh technicznych przez korpus drogowy.

1.4.26.Przetargowa dokumentacja projektowa- cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem Rob6t.

1.4.27.Rekultywacja - roboty magce na celu uponzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.28.8lepy kosztorys- wykaz rob6t z podaniem ich #ai (przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich
wykonania.



1.4.29.Teren budowy - teren udogpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twace cz$¢ terenu budowy.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za ich jgkdezpieczéstwo wszelkich czynriei na terenie
budowy, metody &yte przy budowie oraz za ich zgodd@ Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami
Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy przekae Wykonawcy przed DatRozpoczcia Robot okrélona w Warunkach Kontraktu,
Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodi@mi prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj
wspohzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw, Dzienniki®wvy oraz dwa egzemplarze Dokumentac;ji
Projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadda@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywalir
na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Projektowa kdzie zawieré nizej wymienione rysunki:
1. opis techniczny,

2. plan orientacyjny,

3. plan sytuacyjny,

4. przekroje normalne.

1.5.3. Zgodnéé Robét z Dokumentach Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczme dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Kierownika Projektu stang@wizes¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z
nich s obowhkzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dolentaciji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegdlinych dokumentéw ohpwe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona poniej:

a) Dokumentacja Projektowa

b) Specyfikacje Techniczne.

Wykonawca nie mize wykorzystywa btedéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadotKierownika Projektu, ktéry podejmie decyz) wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na mie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone matehbiatla zgodne z DokumentacProjektove i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SEdn uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweineéntéw budowili
musz wykazywa zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie magzekraczé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z DokumentacdProjektovy lub ST i
wplynie to na niezadowalga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostapasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie aezk\Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniamvgalizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego roboét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywad tymczasowe ueglzenia zabezpieczge, w
tym: ogrodzenia, perze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wsdeeinnesrodki niezlzdne do
ochrony robo6t, wygody spofeczsw i innych.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Kierownikiem Projektu oraz przez umé@enie, w miejscach i ifgiach okrélonych przez



Kierownika Projektu, tablic informacyjnych, ktérydines¢ bedzie zatwierdzona przez Kierownika Projektu.

Tablice informacyjne &da utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji Robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje size jest whczony w

cere kontraktova.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbajj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotyazych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradZe unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezie
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, skltadowisk, ukoporégaiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnych pyithrh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwepyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@snbiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne &g sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone
przed dosfpem osbéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako
rezultat realizacji Rob6t albo przez personel Wykwaoy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do Rob6t kda miaty aprobat techniczia wydan przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Rob6t, &pakmczeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika (np. materialy pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé#i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgod; na wycie tych materiatéw od wiaiwych organdéw administracji patwowe;j.

Jeeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowalo jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheonstalacji na powierzchni ziemi i za adzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaoych wiacicielami tych uradzei potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeqie
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i urgdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzen podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zaram rozpocgcia rob6t. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawmezzwiocznie powiadomi hyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wtadze orazlitie z nimi wspoétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcagdzie odpowiad& za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i adzeh podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.



Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglamieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposob powodagy minimalne niedogodriioi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejagiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatip

Kierownik Projektu hdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonawe a wigcicielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wiaskoi i drog wewrtrznych.
Jednalke, ani Kierownik Projektu ani Zamawigjy nie kzdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglip
one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warcimkanowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé sie do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialdw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelleel:dne zezwolenia i
uzgodnienia od wiziwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dulzie powiadamiat Kierownika Projektu. Kierownik Rrktu mae polect, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkéw zostaty usgté z terenu budowy. Pojazdy powositg nadmierne
obciazenie osiowe nie dila dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w odlie terenu budowy i
Wykonawca kdzie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodmieleceniami
Kierownika Projektu.

1.5.10. Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzedgaprzepiséw dotyccych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegllnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie orda zapewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremRobét i za wszelkie materialy i wdzenia agywane do
robét od Daty Rozpoegzia do daty wydania Potwierdzenia Zakeenia Robét przez Kierownika Projektu.
Wykonawca bdzie utrzymywa Roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamigrmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowaédjblpmenty byly w zadowalgym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.
Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymnea to na polecenie Kierownika Projektu
powinien rozpoczé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktéaansjakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi Robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu
do sprztu, materiatow lub urgdzen uzytych lub zwhzanych z wykonywaniem robét i w sposohgty bedzie
informowa: Kierownika Projektu o swoich dziataniach, przedssgac kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgstwania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, wgjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez Kierownika Projektu.

1.5.13. Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotang &onkretne normy i przepisy, ktére speiniaaj materiaty,
sprz:t i inne towary oraz wykonane i zbadane robotglalobowhzywaé postanowienia najnowszego wydania
lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisdile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inaczej.

W przypadku gdy powotane normy i przepigypsastwowe lub odnosggsie do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewac&yéwny lub wyszy poziom



wykonania nt powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ictasgzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Kierownika Projektu. Rinice pomedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&anii musza
by¢ doktadnie opisane przez Wykonamqrzedtazone Kierownikowi Projektu co najmniej 14 dni przzak
oczekiwanego przez Wykonaweatwierdzenia ich przez Kierownika Projektu.

2. MATERIALY

2.1. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie
materiatow zerddet miejscowych wiczapc w tozrodta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowzany
dostarczy Kierownikowi Projektu wymagane dokumenty przedpmzzciem eksploatacjirddia.

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do zetdzenia dokumentagjzawierajca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniajac
aktualne decyzje o eksploatacji, organow admirggtpanstwowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jak@gciowych materiatow
pochodacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydcibymateriatéw, dziemwy i inne jakie okza sie
potrzebne w zvazku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanidematow
miejscowych bda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgwacji terenu po ukiiczeniu Robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdb wykorzystane do Robot lub odwiezione na odktadowdednio do
wymaga Kontraktu lub wskazaKierownika Projektu.

Za wyjatkiem uzyskania pisemnej zgody Kierownika ProjekiMykonawca nie dzie prowad
zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszékeigne w dokumentach
Kontraktu

Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione z Terenu Budowy
badZ zlozone w miejscu wskazanym przez Kierownika Projektu.
Jeili Kierownik Projektu zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych robotzrte dla ktérych
zostaly zakupione, to koszt tych materiatéw zostaipowiednio przewardoiowany (skorygowany) przez
Kierownika Projektu.

Kazdy rodzaj Robét, w ktérym znajdugic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.3. Wariantowe stosowanie materiatéw

Je&li Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglunozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadKierownika Projektu o swoim zamiarze.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane métedo czasu gdydaa one uyte do robdt,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyswop jakos¢ i wkasciwosci i byly dostpne do
kontroli przez Kierownika Projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatdwndab zlokalizowane w olkgbie Terenu Budowy w
miejscach uzgodnionych z Kierownikiem Projektu jpdza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawgi zaakceptowanych przez Kierownika Projektu.

2.5. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Projektaelu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Protdterialtdbw mog by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowt podstaw do akceptacji okrdone;
partii materiatow pod wzgtlem jakgci.

W przypadku, gdy Kierownik Projektwthizie przeprowadzat inspekcivytworni, musz by¢ spetnione
nastpujace warunki:



a) Kierownik Projektu kdzie miat zapewnianwspoétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Kierownik Projektu kdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tycheszi wytwdrni, gdzie odbywa
sie produkcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Kierownika
Projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspelegida w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jakéwykonywanych robot. Spetz uzywany do rob6t powinien kgyzgodny z ofekt
Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typéw i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji Rob6t, zaakceptowanym przezdivnika Projektu; w przypadku braku ustaie
wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika
Projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidGerownika Projektu w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania Rob6t ma byitrzymywany w
dobrym stanie i gotowdzi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofripdowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia sprzt
niesprawny.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw
Kontraktu, zostagprzez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i miepuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowéasie bedzie do ustawowych ograniazebcikzenia na é przy transporcie
materiatléw / sprgtu na i terenu Robo6t. Uzyska on wszelkie nigltie zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych tadunkéw i w sposébaglty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat Kierownika Projektu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewfigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach KierokenProjektu, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadgie warunkom dopuszczalnych ab@n na osie mogbyé uzyte przez
Wykonawe pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenikadzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ragétinie z warunkami Kontraktu, oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robétichezgodnéé z dokumentagj projektova,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robGaopwanym przez Wykonaworaz poleceniami
Kierownika Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metagkonywania robét.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenieolpsci
wszystkich elementéw Rob6t zgodnie z wymiaramidrg/mi okrglonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na fainie przez Kierownika Projektu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Celem kontroli Roboét dizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalazomg jakos¢ Rob6t.



Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok Robét i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz Rob6ét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli KierownikjBktu mae zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialéw oraz rob6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynilekumentaciji
Projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tameglkne, Kierownik Projektu ustali jaki zakres konirjalst
konieczny, aby zapewhivykonanie Rob6t zgodnie z Kontraktem.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Baaiaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki j&li zajdzie konieczn& beda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadzgewszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgt z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do badla

Kierownik Projektu hdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Kierownika projektu Wykonawcegdhie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatléw, ktére budgz watpliwosci co do jakdéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostaprzez
Wykonawe usunéte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym pexdku koszty te pokrywa Zamawiay.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez Kierownika
Projektu. Prébki dostarczone przez Wykonavel badéa wykonywanych przez Kierownik Projektueds
odpowiednio opisane i 0znakowane, w sposob zaakeejty przez Kierownika Projektu.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarygds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmupkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane praeminika Projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub badawykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzaju
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi 8mig
ich wyniki do akceptacji Kierownika Projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywaKierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami dhah jak
najszybciej, nie pfniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakm.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Kierownika Projektu

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia materialtdw Kierownik Projektusjeuprawniony do
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badaniatenatow uzrédia ich wytwarzania, a Wykonawca i
producent materiatdw powinien udzietnu niezlednej pomocy.

Kierownik Projektu, po uprzedniej weryfikacji sggtu kontroli Rob6t prowadzonego przez
Wykonawe, bedzie ocenia zgodnd¢ materiatéw i Robot z wymaganiami ST na podstawjeitdw wiasnych
bada kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Kierownik Projektu mee pobierd prébki materiatéw i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to Kierownik
Projektu poleci Wykonawcy lub zleci niezafemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych bada albo oprze siwylacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgétinmoateriatow i Robét
z Dokumentagj Projektows i ST.

W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lutddtkowych badai pobierania probek poniesione
zostan przez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Kierownik Projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj



1. certyfikat na znak bezpiecz&wa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wtéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. Deklaracg zgodndci lub Certyfikat zgodnéxi z:

— Polsky Normg lub

— Aprobat techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtadskiej Normy, jeeli

nie s objcte certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktére spetniajwymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumestywymagane przez ST, k@a partia dostarczona
do robot ldzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w raaiezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez
Wykonawe Kierownikowi Projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodn&i materiatdw, orzeczenia o
jakosci materiatoéw, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&tioDokumenty te stanowizahczniki do odbioru Rob6t. Winny Iy
udostpnione na kade zyczenie Kierownika Projektu.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zaliczassbprécz wymienionych w punktach (poaey nastpujace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robot,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dila przechowywane na terenie budowy w miejscu odponitedabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduggoj@atychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Kierownika Projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokntacy
Projektows i ST.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdueiaieniu Kierownika Projektu o zakresie
obmierzanych Robot i terminie okfenym umowa z Wykonawa.

7.2. Zasady okrdlania ilosci Roboét i materialow

Dlugdici i odlegtasci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jeli Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych Rob6t nie wymagadggo inaczej, okjosci beda
wyliczone w ni jako dtug@é pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ghbla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rol@hlzaakceptowane
przez Kierownika Projektu.



Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadilzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania Robot.

N . I .

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiacd@e odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. dizie utrzymywd to wyposaenie zapewnial w sposéb agly zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przez Kierownika Projektu

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Roboglkie
w przypadku wysfpowania dtaszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikagych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Robo6t podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhiéz keda wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W raraku miejsca szkice madpy¢ dolaczone w formie
oddzielnego zatznika do Rejestru Obmiardw, ktérego wzor zostamigodniony z Kierownikiem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalé odpowiednich Specyfikacji Technicznych, Roboty legdj nastpujacym
etapom odbioru:
a) odbiorowi Rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b) odbiorowi ostatecznemu,

8.1. Odbiér Robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér Robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych Robdét, ktére w dalszym procesie reafizulegra, zakryciu.

Odbiér Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdoviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdmmostpu Robot.

Odbioru Robét dokonuje Kierownik Projektu.

Gotowa¢ danej czsci Robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem daebaika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Kierownika Projektubiodhbedzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpie
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikad®wgdi powiadomienia o tym fakcie
Kierownika projektu.

Jaka¢ i illos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podstadokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw badelaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawia konfrontacji
z Dokumentagj Projektows, Specyfikacje Techniczne i uprzednimi ustaleniami.

8—2—%@%&&%. {6 Sei

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgéci Robot. Odbioru egciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. @diiRobét dokonuje Kierownik
Projektu.

8.3. Odbidr ostateczny robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania Rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakaczenie Rob6t oraz gotowéddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiaidmiem na pimie o tym fakcie
Kierownika projektu.

Odbior ostateczny Robot nagt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowylitzac od dnia
potwierdzenia przez Kierownika Projektu zakmenia Robot i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Rob6t dokona komisja wyznacpozez Zamawiagego w obecriei
Kierownika Projektu i Wykonawcy. Komisja odbiegef Roboty dokona ich oceny jakiowej na podstawie



przedtazonych dokumentéw, wynikéw batdla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaovykonania Robét z
Dokumentacj Projektow i Specyfikacjami Technicznymi.

W toku odbioru ostatecznego Robd6t komisja zapekna realizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw Robét zanikagych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Rofzépetniagcych i
Robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét @agowych lub Robot uzupetnigych w
warstwiescieralnej lub Robotach wykczeniowych, komisja przerwie swoje czyioid ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsie jaka¢ wykonywanych Robét w poszczeg6inych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej idektacy Projektovs i ST z uwzgédnieniem toleranciji i
nie ma wekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pkeEzdstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszosn wartas¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymagmzyjetych w Dokumentach
Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo Robat jest protokoét odbioru
ostatecznego Robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbloru ostatecznego Wykonawca jest zolammy przygotomﬁnast;pulqce dokumenty

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé Iaboratoryjnych zgodne z ST,
6. deklaracje zgodrii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialéw zgodnie z ST
7. opini¢ technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikow badgpomiaréw zatczonych do
dokumentow odbioru, Wykonanych zgodme z STiPZJ,
. 2y ych

9. inwentaryzacj geodezyjna powykonawgz

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wgdém przygotowania dokumentacyjnego ngddogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigee, wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
Robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjRoboty poprawkowe lub uzupetniag keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Rob6t uzagghcych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednosti obmiarove,
ustalon dla danej pozyciji kosztorysu.
Cena jednostkowa pozycji Kosztorysowejdbie uwzgbdniat wszystkie czynnéi, wymagania i
badania sktadage si na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w ST i w Dokumentacji Projek&jw
Ceny jednostkowe Robotds obejmowé:
— robocizre bezpdrednh wraz z towarzysgcymi kosztami,
— wartas¢ zuzytych Materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynuaaewentualnych ubytkdw i transportu
na Teren Budowy,
— wartcs¢ pracy Spregtu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfikacji Technicznej D 00.00.00

Koszt dostosowania gsido wymaga Warunkéw Kontraktu i Wymaga Ogélnych zawartyph w D
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oltome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdélnioneSlepym
Kosztorysie.



9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizagihu obejmuje:
a) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiegsteva ruchu,
b) opfaty/dzierawy terenu,
C) przygotowanie terenu,
d) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikéw, barier, oznakowai drenau,
e) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:
a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych,
barier iswiatet,
b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuje:
a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlanksftgednolity Dz. U. Nr 106, poz. 1126 zjmiejszymi
Zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa#@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiiz. U. Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi zmianami).

4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku — Prawo geodezyjagograficzne (Dz.U. nr 30, poz. 163 zzpéejszymi
Zmianami)

D-01.01.01 ROBOTY ZIEMNE.
WYKONANIE WYKOPOW

1. Wstp

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SYsa wymagania dotycace wykonania i
odbioru rob6t zwiagzanych z wykonaniem wykopdw w gruncie I-V kategoriprzy Modernizacji drogi
srédpolnej w miejscowsti Stefanowo

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST)stanowi dokument w pagiowaniu przetargowym i przy realizacji kontraktu na
wykonanie rob6t zwizanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy
drogi i obejmug wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (ka)!

Zakres robot okrdony w dokumentaciji projektowej obejmuje:
- wykonanie wykopow w gruncie Il kak transportem urobku do 2 km — humus i materiadgtowania

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. GQebokas¢ wykopu - rénica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
1.4.2. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.3. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.4. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.5. Bagno - grunt organiczny nasycony wod malej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i diugotrwatym
osiadaniem pod obgieniem.

1.4.6. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nieok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.



1.4.7. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesustych blokach, ktérego prébki nie wykazuj
zmian obgtosci ani nie rozpadajsie pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymata¢ nasciskanie R ponad
0,2 MPa; wymagaaycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.8. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypotazone w obebie pasa robét drogowych.
1.4.9. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potazone poza pasem robét drogowych.

1.4.10. Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigiez) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a niewykorzystanych do budowy nasypow anagch prac zwazanych z tragdrogova.

1.4.11. Wskaznik zagiszczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg wzoru:

I, =P
pds
gdzie:
04 - oestaié objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu (Mgf) stuzaca do oceny zagzczenia gruntu w
robotach ziemnych, badana zgodnie z BN-77/8931-12 ,
Ois - maksymalna gstosé¢ objetosciowa szkieletu gruntowego (Mgfrprzy wilgotndci optymalnej, okréona w

normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-0448%;38ka jako warté¢ odniesienia do oceny zggzczenia
gruntu w robotach ziemnych,.

1.4.12. Pozostate oki&enia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania bgd pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogofid™1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinnyébprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw.
Grunty przydatne do budowy nasypdéw mdgy¢ wywiezione poza teren budowy tylko woéwczas, gdgnetvia
nadmiar ohgtosci robo6t ziemnych i za zezwoleniem Kierownika Pkbje

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypé@kreslone w ST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny dy
wywiezione przez Wykonawcna odklad. Kierownik Projektu me nakazé pozostawienie na terenie budowy
gruntéw, ktérych czasowa nieprzydatdevynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotrigi.

3. SPRZAET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprt do robdt ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykés#& maozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (negizia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakkbip tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpycharki, zgarniarki, rowniarki, urdzenia do
hydromechanizacji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradglskrzyniowe, tamocigi itp.),
— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).



4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidnejdkt 4.
4.2, Transport gruntow

Wyborsrodkow transportowych oraz metod transportu powitig® dostosowany do rodzaju gruntu, jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtansportu. Wydajnig srodkow transportowych
powinna by ponadto dostosowana do wydajoicsprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu.

Zwiekszenie odlegkxi transportu ponad waici zatwierdzone nie mi@ by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycacych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegkszone odlegkzi nie zostaly wczaiej
zaakceptowane nagpiie przez Kierownika Projektu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00M)@ymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonania wykopu

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow imow by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile Kierownik Projektupdéci do czasowego skladowania odspojonych gruntovezpa
je odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.

Zasady wykonania odktadu podano w ST D-02.03.0bbgdRy ziemne. Wykonanie nasypow”.

Jezeli grunt jest zamarzely nie naley odspaja go do gtbokasci okoto 0,5 m powsgej projektowanych rgnych
robot ziemnych.

5.3. Wymagania dotycgce zagszczenia

Zaggszczenia gruntu w wykopach i miejscach zerowychdtatiemnych powinno spetiavymagania minimalnej
wartcsci wskanika zagszczenia () podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét nigrh.

Lp. | Strefa korpusu ziemnego Minimalna wattds

1 Gorna warstwa o gruba 20 cm 1,00

2 Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t 1,00
Ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowycle spetniag wymaganego wskaika
zagyszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci Ispodanych w tablicy 1.
Jezeli wartasici wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ osiagnicte przez bezpwednie
zag:szczenie gruntdéw rodzimych, to najepodpd¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podég umaliwiajace uzyskanie
wymaganych wartei wskanika zagszczenia. Mdliwe do zastosowaniasrodki proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacji Kierownikowi Projektu.

5.4. Ruch budowlany

Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétwarstwy gruntu (nadktadu) powsj
rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6,5 m.

5.5. Doktadngé¢ wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie, odposjektowanej nie powinny Bywieksze nk = 10 cm.
Rdéznica w stosunku do projektowanyclednych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cmii -3 cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie sr&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10
cm, a krawdzie korony drogi nie powinny miavyraznych zatama w planie.



Pochylenie skarp nie powinnoard¢ sie od projektowanego o wgej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta. Maksymalne nieréwioi na powierzchni skarp nie powinny przekraczal0 cm przy pomiarze tat
3-metrovy, albo powinny b¥ spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy.

5.6. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalennie od budowy urmzen, stanowicych elementy systeméw odwadni@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, ovilgmagaj tego warunki terenowe, wykofarzadzenia, ktére
zapewnd odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza abszbét ziemnych tak, aby zabezpietgyunty
przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawcaolmawiazek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawav catym okresie trwania robét spadki, zapevatiajprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny
koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strdiamawiajicego za te czynioi, jak réwnie za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wod do istniglych zbiornikdw naturalnych i udzer odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.7. Odwodnienie wykopu

Technologia wykonania wykopu musi udivia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveani
robét ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno pgstwat w kierunku podnoszeniaesniwelety.

W czasie robét ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podiny i nad& przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu.
O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto inneggmagania, spadek poprzeczny nie powinief iopiejszy nk
4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy 2 w przypadku gruntéw niespoistych. Naleiwzgkdni¢
ewentualny wptyw kolejnéei i sposobu odspajania gruntéw oraz termindéw wykeamia innych robot na spetnienie
wymaga dotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gastrob6t ziemnych.

Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopoéw, natg uja¢ w rowy lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalgy odprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.8. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnythiykonane zgodnie z dokumentagrojektovg i ST.
Szerokd¢ dna i gkbokas¢ rowu nie mog rézni¢ sig od wymiardw projektowanych o wgej niz £ 5 cm. Dokladnéc
wykonania skarp rowéw powinna dygodna z okrdona dla skarp wykopéw w ST D-02.01.01.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt' 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledenaoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektova.
SzczegOla uwag; nalery zwrock na:
- wtasciwe ukcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wiasciwe ugcie i odprowadzenie wygidw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania robot

Kontrola wykonania wykopdw polega na kontrolowardigodndci z wymaganiami okigonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w dokumentacji projektowe;.

W czasie kontroli szczeg@iruwag: nalery zwrécic na:

a) odspajanie gruntdw w sposob niepogaeszeich wiasciwosci,

b) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robpoiich zakéczeniu,

c¢) doktadné¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykeozenie),

d) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w pkcie5s.3.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw



Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeit¢al.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerokwi korpusu ziemnego| Pomiartaa, szablonem, fato diugaci 3 mii
2 | Pomiar szerokgi dna rowow poziomia lub niwelatorem,
3 | Pomiar rgdnych powierzchni korpuspw odstpach co 200 m na prostych,
ziemnego w punktach gtéwnych tuku, co 100 m,
4 | Pomiar pochylenia skarp na tukach o Rz 100 m,
5 | Pomiar rownéci powierzchni korpusiico 50 m na tukach o R100 m
6 | Pomiar réwnéci skarp oraz w miejscach, ktére bugmvatpliwosci
7 | Pomiar spadku podinego Pomiar niwelatorem rzinych w odsgpach co 200 m
Powierzchni korpusu lub dna rowu | oraz w punktach wipliwych
8 | Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag:szczenia okrdac dla kazdej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach
na 1000 rhwarstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
6.3.3.Szeroké¢ dna rowéw

Szeroké¢ dna rowdw nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o vécej niz+ 5 cm.
6.3.4.Rz¢dne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sig od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm lub
+1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie¢ od pochylenia projektowanego ogaej niz 10% wartdci pochylenia
wyrazonego tangensemata.

6.3.6.Réwnas¢ korony korpusu

Nieréwndaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tmetrows, nie mog przekracz& 3 cm.
6.3.7.R6wnai¢ skarp

Nieréwndci skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spimy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm
lub +1 cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskanik zag;szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendggodny z zatgonym
w dokumentacji projektowe;.

6.4. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty niespetnigie wymagé podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitaas
odrzucone.
Jeli materiaty niespetniagce wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecenie KigkanProjektu
Wykonawca wymieni je na wdaiwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujvieksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikaciji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonasta jego koszt.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00/¢magania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawest n? (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/¢magania ogélne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajeesta wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, ST i wymaganiami Kierownika
Projektu, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne zasady dotyece podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 mwykonania robét obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasppoldkiad (obejmuje: odspojenie, przemieszczeniedeaek,
przewiezienie i wytadunek),

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, skarp,

- zag:szczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

- rozplanowanie urobku na odktadzie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gke@ia. Symbole. Podziat i opis gruntow

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania praektow

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniel&apici biernej

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie gska piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie hoooldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obeizenie ptyh

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéa zagszczenia gruntu

oAb E



D 01.01.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO (TLUCZN IA)
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf S wymagania dotyegce wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonaniem podbudowy z thucznia stabiliznego mechaniczngzy wykonaniu
Modernizacji drogisrodpolnej w miejscowsti Stefanowo

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (STytanowi dokument w pagiowaniu przetargowym i przy realizacji kontraktu
na wykonanie rob6t zwranych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z
wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilaoego mechanicznie.

Zakres rob6t okidony w dokumentacji projektowej obejmuje:
- wykonanie podbudowy o gruba 25 cm poboczy
- wykonanie podbudowy o grubd 18 cm pod jezdgi

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mécirde - jedna lub wicej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstwmaosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczaegajcy na odpowiednim zagzczeniu przy
wilgotnosci optymalnej kruszywa o wdaiwie dobranym uziarnieniu.

1.4.3.Pozostatokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania bgd pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce robot
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrid”1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade ST D-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tantmstabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszeniawca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczysztizgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okena wedtug PN-B-06714 powinnazk migdzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia okmymi w PN-S-06102 podanymi w pasiej tablicy.

Wymiar oczek sit | Mieszanka mineralna 0/31,5 mm Mieszanka mineral63 thm
#, mm

Przechodzi przez:

63 100 100




315 100 77 — 100
20 78 — 100 63 — 100
16 89 — 93 57 — 93
12,5 61— 86 50 — 86
8 5174 41-74
4 38 — 59 29 — 59
2 26 — 42 19 - 42
1 19 - 32 14 - 32
0,5 14 - 24 10 — 24
0,25 8-15 6-15
0,125 4-12 3-12
0,075 2-10 2-10

Krzywa uziarnienia powinna lyciagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia na
sasiednich sitach. Wymiar najgliszego ziarna kruszywa nie apmprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej
jednorazowo.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.
Tablica 1. WHaciwosci kruszywa tamanego do podbudowy stabilizowanejhraaicznie.

Lp | Wyszczegblnienie wigiwosci Podbudpwa Badania wedtug
zasadniczal

1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych 120,075 od 2do 10 PN-B-06714-15
mm, % (m/m)

2 | Zawartd¢ nadziarna,% (m/m), 5 PN-B-06714-15
nie wiecej niz

3 | Zawart@¢ ziarn nieforemnych 35 PN-B-06714-16
%(m/m), nie wecej niz

4 | Zawartgé zan|eczyszc,2feorg:.;1n|cznych, . N|§ _ PN-B-04481
%(m/m), barwa w poréwnaniu do ciemniejsza
WZOrcowej

5 | Wskanik pi_askowy po piciokrotnym od 30 do 7d BN-64/8931-01
zag:szczeniu metagdl lub 1l
wg PN-B-04481, %

6 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralndg¢ catkowita po petnej liczbie
obrotéw, nie wgcej niz 35 PN-B-06714-42
b) $cieralnag¢ czesciowa po 1/5 petngj
liczby obrotéw, nie wgcej niz 30

7 | Nasikliwosé¢, %(m/m), nie wgcej niz 3 PN-B-06714-18

8 | Mrozoodporné&t, ubytek masy po 25 PN-B-06714-19
cyklach zamrza- 5
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 | Zawartd¢ zwiazkdw siarki w PN-B-06714-28
przeliczeniu na S§) %(m/m), nie wicej 1
niz




10 | Wskenik nasnosci Wy mieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy i 80 PN-S-06102

2.3.3 MATERIALY DO ULEPSZANIA WEASCIWOSCI KRUSZYW.

W uzasadnionych przypadkach Kierownik Projektuzenavyrazé zgod; na stosowanie przez Wykonawc
dodatkéw ulepszagych mieszankkruszywa tamanego.

2.3.3WODA
Nalezy stosowa wodk spetniajca wymagania PN-B-32250.

3. SPRZAET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyatechanicznie
powinien wykazé si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
b) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtatnych do zagszczania.
W miejscach trudno daginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate
walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygege transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejgkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiesagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-02.03.01 ,Roboty
ziemne. Wykonanie nasypow”.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w egdlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposb6b zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utiwiaé¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia rob6t w odgpach nie wikszych ni co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanlk kruszywa oscisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni& zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblrfyakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnac¢bgd razu transportowana na miejsce wbudowania wsiadsob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

Jesli warunki w czasie realizacji rob6t spowoduyyrazenie zgody przez Kierownika Projektu na ulepszanie
kruszyw cementem, [przy WP (wskaku piaskowym) mieszanki kruszyw od 20 do 30 latvpzej 70],
szczego6towe warunki i wymagania dla takiej podbuglokresli ST przedta@ona przez Wykonawgodo
zatwierdzenia przez Kierownika Projektu.



5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej
ostateczna grulsé po zagszczeniu byta réwna grubd projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej warstwy
nie maze przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna bgztozona w sposéb
zapewniajcy oshgniecie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych.

Poniewa podbudowa sktadaesk wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna ldy
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwdingch wysokéciowych. Rozpoogeie
budowy kadej nastpnej warstwy mege nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Kierownikaj&ktu.
Wymagany wskanik zag:szczenia warstwy wynosi co najmniej,¥1,00.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas gagczania powinna odpowiadlailgotnaosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448&tpda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zosta osuszony przez mieszanie i napowietrzanigelJwilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasza
od optymalnej o 20% jej wartoi, mieszanka powinna bywilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidanieszanki kruszywa jest virgza od optymalnej o 10% jej wastn,
mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 niezmby¢ mniejszy nk 1,00.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna lgyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadKierownika Projektu, gotowpodbudow do
ruchu budowlanego, to jest obagany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane fgerez
ruch. Koszt napraw wyniktych z niewilziwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélpkf’ 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénsadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstaivivyniki tych bada Kierownikowi Projektu w celu akceptacji materiatoBadania
te powinny obejmowawszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ ora zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada

Maksymalna powierzchnia
podbudowy przy-padaga na
jedno badanie (f

Minimalna liczba badana

Lp. Wyszczegc')lnienie bada dziennej dzialce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh

dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie

4 | Badanie wisciwosci kruszywa
kruszywa

wg tab. 1, pkt 2.3.2

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno ygodne z wymaganiami podanymi w punkcie 2.3. Ardhlezy pobierg w
sposo6b losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badgpowinny by na bieiaco
przekazywane Kierownikowi Projektu.

6.3.3. Wilgotné¢ mieszanki



Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug préby Proctora, zgodnie
z PN-B-04481 (metoda Il), z toleranci10%, -20%.
Wilgotnaos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy podbudowy powinno odbyévsic az do osigniecia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Zaggszczenie naley sprawdza wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeproveade badania jest nie
mozliwe ze wzgkdu na gruboziarniste kruszywo, kontralag;szczenia nale/ oprze na metodzie obaken
ptytowych, wedlug BN-64/8931-02 i nie rzadzief niwukrotnie, lub wedtug zalea&ierownika Projektu.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek wtdrnego
Modutu E, dopierwotnego modutu odksztatcertta jest wiekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

Es
Ei < 22

6.3.5. Wihdciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacerg wszystkich waciwosci okreslonych w punkcie 2.3.2.

Prébki do badéapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Kierownika
Projektu.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy
3.

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie bada pomiaréw Minimalna cgstotliwos¢ pomiaréw

1 | Szeroké¢ podbudowy 10 razy na odcinku

w sposob cigly planografem albo ¢

2 | Réwnd¢ podiuizna
“P 20 m taf na kadym pasie ruchu

3 | Rbwna¢ poprzeczna 10 razy na odcinku
4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na odcinku
5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m
6 | Uksztaltowanie osi w planie* co0100m
7 | Grubd¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach nalé&g
dziatce roboczej, lecz nie rzadziey maz
na 400 M
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz pie
rzadziej nk raz na 2000 M
8 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia - co najmniej w dwéch przekrojach pa
kazde 1000 rf
- ugiecie spezyste - co najmniej w 20 punktach na odcinku

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie nalg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.




6.4.2.Szerokd¢ podbudowy
Szeroké¢ podbudowy nie mee r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.3.Réwnas¢ podbudowy

Nieréwndaici podiuzne podbudowy naiy mierzy¢ 4-metrova fata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrowy tata.
Nieréwnaici podbudowy nie magprzekracz& 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaclimoy by zgodne z dokumentacjprojektovs, z
tolerancy + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomgdzy rzzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cm,-2cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgalto
Os$ podbudowy w planie nie mie by przesunita w stosunku do osi projektowanej egj niz £ 5 cm.
6.4.7.Grubads¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Grubai¢ podbudowy nie me sk rézni¢ od grubdci projektowanej o vécej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBg zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Mieszanka Wskaznik Maksymalne o .
kruszywa o | zagszczenia ugiccie Minimalny modut odksztal-cenia
wskazniku Wy Is nie sprezyste pod | Mierzony piys o SfeO_'T“CY 30 cm,
nie mniejszym | mniejszy nk | kotem 50kN MPa przy obcizeniu
niz, % od pierwszego od drugiego
obcizenia B obcizenia B
80 1.0 1,40 80 140

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjieksze odchylenia od oldlenych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbajaici co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom #ey lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszemydbudow
przez spulchnienie warstwy na pelgrubcgé do potowy szerokixi pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne
zag:szczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod veztgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstapdpowiedni
giebokas¢, zgodnie z decyzjKierownika Projektu, uzupetnione nowym materialermdpowiednich
wilasciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po wagkiu tych rob6t nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy



Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelisz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez Kierownika Projektu.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodludowy tylko wtedy, gdy zargénie ndnosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania rob6t przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.000@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/@@magania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, ST ST wymaganiami Kierownika Projektu,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zag:szczenie roztzonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. &2zanie zawartei
zanieczyszczeobcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie skladu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztattu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie wilgotnéci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie mrozoodporici
metody bezpdredni

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d&2zanie zawartoi
zanieczyszczeorganicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi siarki
metod, bromowy

10. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci w

bebnie Los Angeles

11. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naheado nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka
12. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamade nawierzchni

drogowych



13. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nanheado nawierzchni
drogowych. Piasek

14. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei

15. PN-B-30020 Wapno

16. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

17. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmsstabilizowanych
mechanicznie

18. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z tlucznia
kamiennego

19. PN-S-96035 Popioty lotne

20. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

21. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo keanme tamane do

nawierzchni drogowych

22. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieasvska piaskowego

23. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obeizenie ptyh

24. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&enho nawierzchni
planografem i tat

25. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ¢éigi podatnych
ugieciomierzem belkowym

26. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

D-01.01.03 NAWIERZCHNIA Z MIESZNKI BITUMICZNO
ASFALTOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SI'sa wymagania dotycace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z wykonaniem warstw jezdnych przyModernizacji i drogisrédpolnej w
Stefanowo.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (STptanowi dokument w pagiowaniu przetargowym i przy realizacji
kontraktu na wykonanie rob6t zygianych z realizagjzadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z
wykonaniem warstw jezdnych nawierzchni z betonalésivego

Zakres robot obejmuje wykonanie warstw jezdnychiaezchni:
- warstwy wizacej grubadci 4 cm .
- warstwyscieralnej grubéci 3 cm

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa pemiacza mineralnego o oklenym sktadzie i
uziarnieniu.

1.4.2.Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankaenalna z odpowiedsiloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na oo, w okrélony sposoéb, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfatioutazona i zagszczona.



1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyktéa poprawia adhegpsfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanod;; maze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podtaze pod warstw asfaltow - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;.

1.4.11.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi
w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogopia™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pude ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965.
2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetniaty wymagania okidone w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza
podstawowego.

2.4. Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyivsic w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jiggkcjami.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do warsfaigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu, numer normy Wymagania
1 Kruszywo tamane granulowane wg PN-
B-11112:1996
a) z litego surowca skalnego, ze skat:
- magmowych klasa I, I’; gatunek 1,2
- przeobraonych klasa I, I’; gatunek 1,2
- osadowych klasa I, IP; gatunek 1,2
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicz?) klasa I; gatunek 1
2 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 Podstawowy
7 Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D50, D 70

1) tylko pod wzgkdemscieralndgci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla klasy |, gatul.

2) Tylko dolomity klasa I, gatunek 1 w #oi < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z imy
kruszywami, i iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcytyiaskowce bez ograniczenia
ilosciowego

3) Preferowany rodzaj asfaltu

4) Za zgod lokalnych shib ochronysrodowiska

Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyzudej

Lp. | Rodzaj materiatu, numer normy Wymagania
1 Kruszywo tamane granulowane wg -B-

11112:1996

a)z litego surowca skalnego, ze skat: kLI 1IY: gat.1, 2

- magmowyck o YT



- przeobraonyct k.1, Y gat.1, 2
- osadowych K. 111D gat.1, 2
b) z surowca sztucznegauyzle

omiedziowe i stalownicz
P ) kl. I; gat.1

2 Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg | kl. I, II; gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84

3 Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy
b) innego pochodzenia
wg orzeczenia laboratoryjnego pyly z odpylani&
4 Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 D 50
1. tylko pod wzgédemscieralndci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla klasy |, gitu
1

2. stosunek wypetniacza podstawowego do pytéw powihigr> 1
3. za zgod lokalnych stuab ochronysrodowiska

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okéone w WT.EmA-
99.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykaza
si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu oyzym lub caglym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,
— ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaitbvitypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkich,srednich i cézkich ,
- walcow stalowych gtadkich,
- walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszcacych,
- samochoddéw samowytadowczych z przykryciem lub texdmy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdkt 4.
4.2. Transport materiatéw

4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewoz¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.

4.2.2 Wypeiniacz

Wypelniacz luzem naky przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaipkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.



4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarikeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozigidun

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nidmiew przekraczé2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wan

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQNymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Kierokvem Projektu, Wykonawca dostarczy
Kierownikowi Projektu do akceptacji projekt skiadiieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki bada
laboratoryjnych poszczego6lnych sktadnikow i probildterialéw pobrane w obecdod Kierownika Projektu.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnadoic sig w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawasc asfaltu podano w tablicy 3.

Sktad mieszanki mineralno — bitumicznej powinigi bistalony na podstawie badprébek
wykonanych wedtug metody Marshalla. Prébki powispgtnid wymagania podane w tablicy 4 Ip. 1 + 6.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawaciasfaltu

Wymiar oczek sit kontrolnych #, mm Mieszanka mineralna, 0/16 mm
Przechodzi przez: 20,0 100
16,0 90+100
12,8 80+100
9,6 70+88
8,0 63+80
6,3 55+70
4,0 44+58
2,0 30+42
0,85 18+28
0,42 1220
0,30 10+18
0,18 8+15
0,15 7+14
0,075 6+9
Zawartac¢ frakcji grysowej 58+70
Orientacyjna zawartg asfaltu w MM, % m/m 4,8+6,0




Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétgmagania podane w tablicy 4 Ip. 7+9.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralndaitas/ych oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 Uziarnienie mieszanki, mm 0/016

2 Modut sztywnéci petzania’, MPa > 14,0

3 Stabilné¢ wg Marshalla w temperaturze 8D, kN > 10,07

4 Odksztalcenia wg Marshalla w temperaturzé 60mm 20+45

5 Wolna przestrzew prébkach Marshalla, % 2,0+4,0

6 Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach Markha&o 78,0 + 86,0

7 Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0

8 Wolna przestraew warstwie, v/v 3,0+5,0
1) oznaczony wedtug wytycznych IBDIM, zeszyt nr 48 teéci do projektowania sktadu mieszanki
2) prébki zagszczone 2 x 75 udenze

5.2.2. Warstwa wizaca z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailngch do warstwy wiizacej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawacdicasfaltu podano w tablicy 5.

Sktad mieszanki mineralno — bitumicznej powinie bgtalony na podstawie badarébek wykonanych
wedtug metody Marshalla. Probki powinny spetnigymagania podane w tablicy 6 Ip. 1 + 6.

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwy wizacej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadiasfaltu

Wymiar oczek sit kontrolnych #, mm Mieszanka mineralna, 0/16 mm
Przechodzi przez: 20,0 100
16,0 87+100
12,8 77+100
9,6 67+89
8,0 60+83
6,3 54+73
4,0 42+60
2,0 30+45
0,85 20+33
0,42 13+25
0,30 10:21
0,18 7+16
0,15 6+14
0,075 5+8
Zawartac¢ frakcji grysowej 55+70
Orientacyjna zawartg asfaltu w MM, % m/m 4,3:5,8




Wykonana warstwa wkaca z betonu asfaltowego powinna speiniggmagania podane w tablicy 6 Ip. 7+9.

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndattasych oraz warstwy wizacej z betonu asfaltowego

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 Uziarnienie mieszanki, mm 0/016

2 Modut sztywnéci pelzania’, MPa > 16,0

3 Stabilné¢ wg Marshalla w temperaturze 8D, kN >11,0

4 Odksztalcenia wg Marshalla w temperaturz® 60mm 1,5+4,0

5 Wolna przestrzew prébkach Marshalla, % 4,5+8,0

6 Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach Markhalo <75,0

7 Wskanik zag:szczenia warstwy, % > 98,0

8 Wolna przestrze w warstwie, v/v 45+90
1) oznaczony wedtug wytycznych IBDiM, zeszyt nr 48rtwgci do projektowania sktadu mieszanki

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltowprodukuje s w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenigmieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej

Dozowanie skfadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepi. Dopuszcza sidozowanie olgjtosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jegogstasci w zaleznosci
od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikow mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, wallie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jereli jest przewidziane dodaneodka adhezyjnego, to powinien onétgozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien byogrzewany w sposéb gr@dni, z uktadem termostatowania,
zapewniajicym utrzymanie statej temperatury z toleranep’ C.

Minimalna i maksymalna temperatura asfaltu w zfilar powinna wynosi
-dlaD 50 od 145C do 165 C,

-dlaD 70 od 140C do 166 C,

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepadrdodaniu wypetniacza
uzyskata whaciwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byyzsza o wecej
niz 30 C od maksymalnej temperatury mieszanki minerakfaleowe;.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki naher-asfaltowej powinna wyndasi
-zD50 od 140C do 176 C,

-zD70 od 135C do 165C,



Mieszanka mineralno — asfaltowa przegrzana ( zkeamaniebieskiego dymu w czasie wytwarzania) oraz o
temperaturze ngzej od wymaganej powinna dpotraktowana jako odpad produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podiga

Podiaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinng lsyprofilowane i réwne, bez
kolein. Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta.
Nieréwndci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyieksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nier6wéa podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. | Podiae pod warste scieralm Wiazaca

1 Caly odcinek drogi klasy G i Z 9 12

W przypadku, gdy nierowroi podtaza s wigksze od podanych w tablicy 7, podéonaley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;j.

Przed rozlaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego@adnaley skroptt emulsj
asfaltovg lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w ST

5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalezy skroptt emulsj asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed aniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogeaknia m¢dzywarstwowego, w il€ci ustalonej w ST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza podano w tablicy 8.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. | Polaczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/fm

1 Podbudowa asfaltowa

2 Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lub 0d03do05
wzmachiajca
3 Asfaltowa warstwa wizaca 0d 0,1do 0,3

Skropienie powinno kiywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyrodmarowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wygmizenia wynosi, Co hajmniej:
— 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
— 0,5 h przy ildci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.

5.6. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegaenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +3C dla wykonywanej warstwy gruba 1 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubc < 8
cm. Nie dopuszczaeuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpgdiaru, podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V16 m/s).

5.7. Zarob prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobowizany do
przeprowadzenia w obecstd Kierownika Projektu kontrolnej produkcji w postarobnego zarobu.

Tolerancje zawartei sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu zaprojektowanego
podano w tablicy 9.

Tablica 9. Tolerancje zawa# sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prdbi&tody ekstrakcji, % m/m



Lp. | Sktadniki mieszanki mineralno - asfaltowejl  Toler@nc

1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach

mm: +4,0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0;
2,0
2 | Ziarna pozostare na sitach o oczkach # m +20
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 -
3 | Ziarna przechodze przezito o oczkach 415
110,075mm '
4 | Asfalt +0,3

5.8. Whudowywanie i zagszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ybudowywana uktadaskwyposaon w uktad z automatycznym
sterowaniem grubdgi warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacj projektov.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarigsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyisk bezzwiocznie zgodnie ze schematem ptzeplca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieegzgzania powinna wyndshnie mniej nk:
- dla asfaltu D 50 13aC,
- dla asfaltu D 70 12%C,

Zagszczanie nalgy rozpocaé od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag;szczenia utbonej warstwy
powinien by zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.
Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopado osi drogi.
Zkacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dgrzesunite wzgkdem siebie, co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’ 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykérzdania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki narer-asfaltowej i przedstagvivyniki tych bada
Kierownik owi Projektu do akceptac;ji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwosé oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minesadisfaltowe]
podano w tablicy 10

Tablica 10. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej



Czestotliwosé bada
Lp. | Wyszczegélnienie bada pomiaréw| Minimalna liczba badana dziennej dziatce

roboczej
1 Skiad i uziarnienie mieszanki 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
mineralno-asfaltowej pobranej w |2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
wytwaorni
2 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy nie wkszej nz 100 Mg
3 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kej zmianie
5 Temperatura sktadnikbw miesza

15i P
. : 0z0r cigt
mineralno-asfaltowe;j i

6 Temperatura mieszanki mineralno-

asfaltowej kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
7 Wyglad  mieszanki  mineralng-wbudowywania
asfaltowej

8 Wiasciwosci  probek  mieszank
mineralno-asfaltowej pobranej
wytworni

i. . .
\Aleden raz dziennie

6.3.2.Uziarnieniemieszanki mineralno-asfaltowej
Prébki do badauziarnienie mieszanki mineralnej najepobra& po wymieszaniu kruszyw, a przed badaniem
asfaltu. Krzywa uziarnienia powinnadyggodna z zaprojektowanv recepcie laboratoryjne;j.

6.3.3.Sktad mieszanki mineralno - asfaltowej
Badanie skltadu mieszanki mineralno-asfaltowej golea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967.
Wyniki powinny by¢ zgodne z receptaboratoryja z tolerancj okreslona w tablicy 10.

6.3.3.Badanie wiéciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naliey okresli¢ wtasciwosci asfaltu, zgodnie z punktem 2.2.

6.3.4.Badanie witaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natyg okresli¢ whasciwosci wypetniacza zgodnie wilgotsé punktem
2.4.

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa

Z czestotliwoscia podar tablicy 10 naley okresli¢ wiasciwosci kruszywa, zgodnie z punktem 2.5.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaiéowej

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineraséaltowe] polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae. Temperatura powinnattmgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i ST

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltqred¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadng¢ pomiaru+ 2° C. Temperatura powinna bggodna z wymaganiami podanymi w ST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na oceseealnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej



Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nayeokresla¢ na prébkach zagzczonych metadMarshalla.
Wyniki powinny by¢ zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego podaje
tablica 11.

Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 5 razy na odcinku
2 | Réwna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubdato 10 m
3 | ROwnd¢ poprzeczna warstwy | nie rzadziejz b 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidrog
5 | Rzdne wysokéciowe warstwy [ pomiar einych niwelacji podtnej i poprzecznej orgz
6 | Uksztaltowanie osi w planie usytuowania osi wedtug dokumentacji budowy
7 | Grubd¢ warstwy 2 prébki z kedego pasa
8 | Zlacza podtune i poprzeczne cala diugozlacza
9 | Krawedz, obramowanie cala diugaec
warstwy
10 | Wyghd warstwy ocena ggta
11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z ¥@ego pasa
12 | Wolna przestrzew warstwie 2 probki z kalego pasa

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroka@¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna zgodna z dokumentacprojektova, z
tolerancy +5 cm. Szerokd warstwy asfaltowej aej potazonej, powinna b§ szersza z kalej strony, co
najmniej o grub&¢ warstwy na niej potmnej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.R6wnas¢ warstwy

Nieréwndici podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzamn BN-68/8931-04 nie powinny by

wigksze od podanych w tablicy 12.

Tablica 12. Dopuszczalne nierovéaowarstw asfaltowych, mm

Warstwa Warstwa

Lp. | Wykonana warstwa L o
scieralna wiazaca

1 | Caly odcinek drogi klasy G i Z 6 9

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegadeakach prostych i na tukach powinnyédmgodne z
dokumentagj projektovs, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe
Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hyzgodne z dokumentacprojektovs, z toleranci + 1 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie



Os$ warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentggjojektowe, z toleranci +5 cm.
6.4.7.Gruba¢ warstwy

Grubdi¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z toleranci £ 10 %.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofedo osi. Zdcza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny ldyprzesunite wzgkdem siebie, co najmniej 0 15 cmaZta powinny
by¢ catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystagvad 3do5 mm ponad
ich powierzchni. Warstwy bez opornikbw powinny byvyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieézno
obcicia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éjiednolita tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegcych sk i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfizes warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie
laboratoryjne;j.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.000@magania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonuatisfvego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/@¢@magania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows i ST i wymaganiami Kierownika Projektu,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robdét,

— dostarczenie materiatow,

— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfahsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzer obcych i krawznikow,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

— obckcie kravedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamig;j.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni
drogowych
2. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory nafioPakowanie, znakowanie i
transport

3. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltygtrave

4. PN-S-04001; 1967 Drogi samochodowe. Mieszamkeralno-bitumiczne.Badania

5. PN-S-96504; 1961 Drogi samochodowe. Wypemiamienny do mas
bitumicznych

6. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskaMeawierzchnie asfaltowe.
Wymagania

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rés@npawierzchni
planografem i tat

10.2. Inne dokumenty

8. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsjaltmve EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDIM, Warszawa, 1999

9. Zasady projektowania betonu asfaltowego ogksdonej odporriei na odksztalcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztatlcenia i modulu sztygmiomieszanek mineralno-bitumicznych metogetzania pod
obciizeniem  statycznym. Informacje, instrukcje - zeszyt8, 4 IBDiM, Warszawa, 1995



